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Permis B 

AIDI ENZO 

OBJECTIF E tudiant en 2ᵉ anne e de BUT Ge nie Me canique et Productique a  l’IUT 

d’Alençon. 

Dote  d’un esprit analytique et attache  a  la rigueur technique, je souhaite 

m’investir dans des missions concre tes me permettant de comprendre et 

d’optimiser des syste mes industriels. 

COMPETENCES ET 

CAPACITES 

Conception / CAO : SolidWorks; 3DExperience (bases) ; Mode lisation 3D, 

mise en plan, calculs simples, Optimisation et ame lioration de concepts 

Industrialisation / Fabrication : Usinage ; Assemblage me canique ; Lecture 

de plans ; Choix de mate riaux ; Analyse fonctionnelle 

Gestion de projet : Diagrammes Gantt ; Matrices SWOT ; Me thode RACI ; 

Suivi de livrables 

Informatique : Excel avance  (matrices, gestion de projet, automatisations 

simples) ; Python et R (bases, simulations) ; Visual Studio Code 

(de veloppement basique) 

EXPERIENCE Stage –SO.C.R.A.M, Sylvains-les-Moulins 

Décembre 2025 – Janvier 2026 

Production de se rie 

Usinage de pre cision 

Me trologie 

Job étudiant – Carrefour, Alençon 

Novembre 2024 – Avril 2025 

Gestion de caisse, encaissement, accueil client. 

De veloppement de la rigueur, rapidite  et organisation. 

Travail en e quipe dans un environnement exigeant. 

Stage – Mercedes-Benz AG, Évreux 

Janvier 2020 – Février 2020 

Observation du fonctionnement d’un atelier automobile. 

De couverte des processus de maintenance et qualite . 

https://www.linkedin.com/in/enzo-aidi/


FORMATION BUT Génie Mécanique et Productique – IUT d’Alençon (Université de 

Caen Normandie) 

2023 – 2027 (actuellement en 2ᵉ année) 

Baccalauréat STI2D – Lycée Porte de Normandie 

2023 

Spe cialite  : Innovation Technologique et E co-Conception (ITEC) 

PROJETS 

ACADEMIQUES 

Robot marcheur – Projet en cours (2025-2026) 

Conception d’un robot marcheur pour une compe tition. 

E tude de la cine matique, choix des mate riaux, mode lisation 3D. 

Gestion de projet : Gantt, RACI, re partition des ta ches. 

Implantation d’un îlot robotique – IUT GMP (2025) 

Analyse d’un poste robotise  et optimisation de l’implantation. 

Travail sur l’organisation industrielle et l’ergonomie. 

Proposition d’ame liorations des flux et du poste. 

Catapulte – IUT GMP (2024) 

Conception et fabrication d’une catapulte fonctionnelle. 

E tude de trajectoire et mode lisation 3D. 

Se lection de mate riaux et re alisation. 

Analyse concurrentielle d’un produit – IUT GMP (2024) 

E tude de marche  et positionnement d’un produit technique. 

Analyse des concurrents et axes potentiels d’innovation. 

Aéroglisseur – Projet scolaire (2022) 

Conception et fabrication d’un ae roglisseur miniature. 

Initiation a  l’ae rodynamique et au prototypage. 

LANGUES Anglais : B1/B2 

CENTRES D’INTERET Dessin technique et artistique  

Finance et investissement 

Informatique et de veloppement  

Automobile 

 

  

 


